


매뉴얼 내용, 보증을 포함한 내용, 기타 모든 사항은 Horrizon Hobby,LLC에 의해서만 변경될 수 있으며 모든

권한은 Horrizon Hobby,LLC에 있습니다. 신상품에 관련된 사항은 저희 엑스캅터 홈페이지(www.xcopter.com)를

참고해 주시기 바랍니다.

알 림

                WARNING : 사용 전에 매뉴얼 전체를 정독하여 제품특징을 완벽히 파악하시기 바랍니다.

                제품을 제대로 사용하지 않을 경우에는 제품손상은 물론, 신체에 심각하거나 매우 치명적인 위해를

                가할 수 있습니다.

이 제품은 정교한 제품입니다. 사용 시 항상 주의를 요하며, 일반상식과 기본적인 기계적 지식이 있어야 합니다. 

안전의식이 결함된 채, 혹은 무책임한 매너로 이 제품을 작동 시에는 제품 또는 타인의 재산에 손해를 입힐 수

있습니다. 성인의 보호없이 어린이들이 함부로 사용해서는 안됩니다. 정품이외의 다른 부품을 사용해서는 안되며,

변형 혹은 DIY를 하지 마시기 바랍니다. 물리적 손상이나 신체적 폐해를 막기 위해서 조립,세팅,사용에 앞서변형 혹은 DIY를 하지 마시기 바랍니다. 물리적 손상이나 신체적 폐해를 막기 위해서 조립,세팅,사용에 앞서

매뉴얼에 제시한 내용, 제품구조 등을 완전히 이해하셔야 합니다. 

사용가능연령: 14세 이상. (본 제품은 장난감이 아님)

아래 용어는 본 제품을 사용 시에 발생할 수 있는 위험을 예방하기 위한 표시입니다.

NOTICE(알림) : 내용을 제대로 따르지 않을 경우, 물리적 손상과 인체에 해를 줄 수 있음.

CAUTION(주의) : 내용을 제대로 따르지 않을 경우, 물리적 손상과 인체에 심각한 해를 줄 수 있음.

WARNING(경고) : 내용을 제대로 따르지 않을 경우, 물리적 손상과 이로 인한 2차의 부수적인 손상,

                          그리고 인체에 심각하거나 치명적인 위험을 가할 수 있음.

특정 용어



• 충돌이나 신체부상을 막기 위해 항상 제품과 안전거리를 유지하시기 바랍니다. 본 제품은 무선전파신호에 의해

    작동되므로 사용 시에 전파방해를 받을 수 있습니다. 전파방해 시에는순간적으로 조종이 안될 수 있습니다.

• 장애물이 없는 곳에서 작동시켜야 하며, 자동차, 도로, 사람으로부터 멀리 떨어진 곳에서 사용하시기 바랍니다.

• 항상 조심스럽게 사용하시고, 본 제품의 구성품 내지 악세사리(충전기, 배터리 등) 사용에 있어서, 해당 지시와

    경고에 잘 따라주시기 바랍니다.

• 화학물질, 전자기물질과 가까이 두지 마시고, 유아나 어린이의 손에 닿지 않게 하시기 바랍니다.

• 물이 들어가지 않게 하시고, 습기가 많을 곳에 보관하지 마십시오.(전자기 부품의 결함을 유발)• 물이 들어가지 않게 하시고, 습기가 많을 곳에 보관하지 마십시오.(전자기 부품의 결함을 유발)

• 제품 혹은 부품을 절대로 입에 넣지 마시기 바랍니다. 신체에 치명적일 수 있으며, 사망할 수도 있습니다. 

• 조종기 배터리가 저전압일 때에는 절대로 사용해서는 안됩니다. 

• 기체에서 눈을 떼서는 안되며, 조종에 집중하셔야 합니다.

• 모터작동 전에는 스로틀(출력)스틱은 항상 맨 아래로 내려놓으셔야 합니다. 

• 배터리는 반드시 완충 후 사용하시기 바랍니다.

• 기체전원이 켜져 있을 경우에는 절대로 조종기 전원을 끄지 마시기 바랍니다.

• 분해하기 전에는 항상 배터리를 먼저 빼주시기 바랍니다.• 분해하기 전에는 항상 배터리를 먼저 빼주시기 바랍니다.

• 움직이는 부분에 이물질이 껴서는 안됩니다.(예: 모터, 프로펠러 등)

• 습기가 없는 곳에 보관하십시오.

• 사용 전후에는 모터와 기체에 열을 식혀 주시기 바랍니다.,

• 사용 후에는 반드시 배터리를 빼 주시기 바랍니다.

• 배선이 끊어지거나 손상된 채로 비행하시면 절대 안됩니다.

• 움직이는 부분을 절대로 만지지 마십시오.(예:모터, 프로펠러 등)

안전수칙



박스 구성품

• 블레이드 글림프스 쿼드콥터                                      • AA 배터리 4개

• 500MAH 1셀(1S) 3.7V 25C LI-PO(리튬폴리머) 배터리     • 스마트폰 홀더 (BNF)

• 1셀 500MAH USB 충전기                                          • 마이크로SD카드

• MLP4DM 조종기                                                      • 마이크로SD USB 리더기  

• MLP4DM 스마트폰 홀더



목차

최초 비행 시 준비할 사항.......................6                   저전압 차단........................................15

비행 체크리스트.................................6                   카메라 조종 및 앱(APP) 기능................ 15

충전 경고.........................................6                   점검 및 유지보수................................17

배터리 충전하기.................................7                   이상작동 해결법.................................17

조종기에 배터리 넣기 (RTF)...................7                   분해조립도.........................................19

기체배터리 장착하기............................8                   부품목록............................................20

조종기와 수신기(송수신기) 바인딩조종기와 수신기(송수신기) 바인딩............9                   조종기옵션.........................................20

RTF（바인딩절차)...............................10                  A/S .................................................21

조종기 스틱 기능.................................11

감도 구분-RTF...................................12

기초비행법 이해하기............................13

LED표시..........................................14

쿼드콥터 비행하기...............................14
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포함

장착완료 장착완료

장착완료 장착완료

포함

포함포함

포함

별도

포함

포함

포함 포함

미포함미포함

BNF

스마트 디바이스 - 5.8GHz 와이파이 이용가능 스마트폰, 태블릿 등

길이

높이

160mm

50mm

프로펠러 사이즈

이륙중량

2.36인치(60mm)

52g

마이크로 SD카드

조종기 - MLP4DSM

충전기 - 1S USB 리튬폴리머 충전기, 500MAH

배터리 - 500MAH 1S 3.7V 25C LI-PO

전원보드 - 4-IN-1 믹서,변속기,자이로 포함

사양

모터 - 8MM BRUSHED

프레임



최조 비행 시 준비할 사항

충전 경고

비행 체크리스트

•구성품 확인 점검                                                        � 항상 조종기 먼저 켜기

•기체배터리 충전                                                         � 4-IN-1컨트롤러와 연결되어 있는 선에 

•기체에 배터리 장착(완충배터리)                                        배터리를 연결.

•조종기 프로그래밍                                                     � 4-IN-1컨트롤러 초기화 및 점검

•조종기 바인딩                                                            � 이륙

•충분한 조종연습                                                         � 착륙

•적절한 비행장소에서 비행                                           •적절한 비행장소에서 비행                                            � 배터리 탈착

                                                                                   � 항상 마지막으로 조종기 끄기

CAUTION(경고): 모든 지시사항과 경고를 정확히 따라야 합니다. LI-PO배터리를 잘못다룰 경우에는

화재의 위험이 있으며, 인명과 재산피해가 날 수 있습니다.

• 배터리충전 시에는 잘 지켜봐야 하며, 충전중일 때 절대 자리를 비워서는 안됩니다.

• 절대로 밤새도록 충전하지 마십시오.

• LI-PO배터리를 충전, 이용 시에는 리튬배터리와 관련된 모든 리스크를 염두에 둬야 합니다. 

• 배터리가 부풀어 오른다면 즉각 사용을 중지하십시오. 충방전 중에 그런 현상이 나타난다면 중지하고 배터리를

    분리하십시오. 부풀어오른 배터리를 계속 사용하거나 충방전하면 화재가 날 수도 있습니다.

• 배터리는 항상 건조하고 실온인 상태로 보관하는 것이 좋습니다.

• 배터리의 보관이나 운반 시, 적정온도는 5℃~49℃입니다.• 배터리의 보관이나 운반 시, 적정온도는 5℃~49℃입니다.

• 배터리와 기체를 차량 내부나 직사광선이 있는 곳에 보관해서는 안됩니다. 차량내부온도가 상승할 경우에 배터리가

    망가지거나 화재로 이어질 수도 있습니다.

• 충전 시에는 주변에 인화성 물질이 없어야 합니다.

• 충전 전에는 반드시 배터리를 점검하십시오.

• 충전 후에는 항상 배터리를 분리하시고, 충전기와 배터리의 열을 식혀 주십시오.

• 충전 중에는 배터리 팩의 온도를 항상 끊임없이 체크하십시오.

• LI-PO배터리 전용으로 충전기를 사용하십시오. 멀티충전기를 잘못 사용하게 되면• LI-PO배터리 전용으로 충전기를 사용하십시오. 멀티충전기를 잘못 사용하게 되면(예:다른배터리로 세팅 후 충전)

    화재, 폭발, 또는 사고로 이어질 수 있습니다.

• 3V이하로 방전하면 안됩니다. 

• 끈이나 기타 다른 것으로 경고문구를 가리지 마십시오.

• 권장사항 이외의 다른 방식으로 충전하지 마십시오.

• 손상된 배터리는 충전하시면 안됩니다.

• 충전기를 분해하거나 개조하지 마십시오.

• 초보자나 어린아이들이 충전하게 하지 마십시오.• 초보자나 어린아이들이 충전하게 하지 마십시오.

• 극도로 덥거나 추운 환경에서는 충전하지 마십시오. (5℃~49℃인 환경에서 충전하시고, 직사광선을 피하십시오.)



충전 경고

조종기에 배터리 넣기 (RTF)

CAUTION(주의): 동봉된 LI-PO배터리를 충전하도록 설계된 충전기로 LI-PO충전세팅을 정확히 하여

사용하십시오. 그렇지 않을 경우, 화재나 사고의 원인이 될 수  있습니다.

쿼드콥터와 동봉된 충전기(EFLC1013)는 1셀 3.7V 500MAH 리튬폴리머배터리를 안전하게 충전할 수 있게끔

설계되었습니다. 앞서 언급한 ‘충전경고‘ 부분을 잘 살펴보십시오. 기체를 점검하고 준비하는 동안 배터리를

충전하실 것을 권장합니다. 배터리는 기체가 제대로 작동하도록 해야 합니다.

AA 사이즈 건전기 4개를 극성에 맞게 넣습니다. 조종기에서 전원불빛이

깜빡거리면서 비프음이 나면 배터리를 교환해 주시기 바랍니다.

가급적 알카라인 배터리를 사용하십시오. 

충전용 NIMH배터리를 사용하여도 됩니다.

NOTICE(알림): 배터리가 손상되지는 않았는지 꼭 확인하십시오.(예: 부풀어오름, 구부러짐, 부러지거나 구멍뚫림)

만졌을 때 열이없고, 손상이 없는 배터리를 사용하십시오.

1. USB포트에 충전기를 끼웁니다. 충전기 전원은 USB로 공급됩니다.

     USB전력량은 스마트폰 충전할 때 사용되는 정도입니다. 

2. 위의 그림에서와 같이 배터리를 충전기에 연결합니다. 연결이 잘 되었다면, 충전기 LED불빛이 빨간색으로고정

    되며, 이것은 충전중이라는 표시입니다. 배터리전압이 소모된 상태(과방전을 의미하는 것이 아니라, 기체를

    작동시키지 못할 정도를 의미함)에서 완충까지 걸리는 시간은 약1시간입니다. 완충되면 LED불빛이 꺼집니다.

   충전중(빨간색LED고정)      

   완충(LED 꺼짐)

3. 완충 후에는 즉시 배터리를 충전기에서 분리합니다.

CAUTION(주의): 충전권장용량을 초과하여 충전하지 마십시오.

CAUTION(주의): 일단 완충이 되면 배터리를 즉시 충전기에서 분리합니다. 충전기에 배터리를

꼽아놓으면 안됩니다.

CAUTION(주의): 재충전용 배터리가 아닌 충전배터리를 

사용할 경우에는 화재 혹은 신체와 재산피해를 유발할 수 있습니다.



CAUTION(주의): 과방전을 막기 위해서, 비행중이 아닐 때에는 LI-PO배터리는 기체에서 반드시

분리해 주십시오. 일정전압(2.8V이하)이하로 방전되면, 배터리가 손상될 수 있으며, 기능저하로 인해

배터리 충전 시 화재가 날 수 있습니다.

기체배터리 장착하기

1. 스로틀스틱과 스로틀트림을 맨아래로 내립니다.

2. 조종기 전원을 켭니다.

3. 배터리마운팅슬롯으로 배터리를 밀어넣습니다.

4. 그림에서와 같이 4-IN-1컨트롤러의 배터리케이블을 연결합니다.

5. 평평한 곳에 쿼드콥터를 놓고, 4-IN-1컨트롤러의  LED가 파란색으로 고정될 때까지 그대로 둡니다.(깜빡이지 않음)



바인딩 절차

1. 쿼드콥터에서 기체배터리를 분리합니다.

2. 조종기 세팅에서 모델타입을 “ACRO"나 ”AIRPLANE"모드로 설정합니다.

3. 조종기 트림을 모두 중간값으로 설정합니다.

4. 조종기 전원을 끈 상태에서 스로틀을 맨 아래로 내립니다.

5. 쿼드콥터에 기체배터리를 연결합니다. 4-IN-1컨트롤러의 LED가 파란색으로 빠르게 깜빡이며, 이것은

       바인딩 모드로 진입했다는 것을 의미합니다.

6. 조종기를 바인딩 모드(스펙트럼의 경우 보통 조종기 위쪽 바인딩 버튼을 누른 채)로 놓고 전원을 켭니다.

7. 2~3초 후에 바인딩 버튼에서 손을 뗍니다. 4-IN-1컨트롤러의 LED가 파란색으로 고정되면 바인딩이 된

    상태입니다.

8. 기체 배터리를 분리하고, 조종기 전원을 끕니다.

CAUTION(주의): 스펙트럼모듈과 함께 후타바조종기를 사용할 때에는, 스로틀채널 리버스와 재바인딩을

해줘야 합니다. 스펙트럼모듈 매뉴얼 내의 바인딩과 페일세이프 목록, 그리고 후타바조종기 매뉴얼의

스로틀채널 리버싱 목록을 참고하십시오.

글림프스는 최초 비행 전에 별도의 조종기세팅이 필요없습니다. 멀티 조종기(스펙트럼DX4이상)를 사용하려면,

모델타입을“ACRO"나 ”AIRPLANE"으로 설정하기만 하여 쉽게 바인딩합니다. 

바인딩은 지정된 조종기와 수신기를 연결하여 송수신이 될 수 있게 해주는 과정입니다. 스펙트럼, DSM2/DSMX 조종기

사용 시에는 송수신기 바인딩을 할 필요가 있습니다. RTF모델을 구입하셨다면, 공장초기화 단계에서 이미 바인딩이

된 상태로 출고됩니다. 

선택한 조종기를 기체와 바인딩하려면 아래 순서대로 진행합니다.

조종기와 수신기(송수신기) 바인딩



1. 쿼드콥터에서 기체배터리를 분리합니다.

2. 조종기 트림을 모두 중점에 둡니다.

3. 조종기를 끄고 스로틀스틱을 맨 아래로 내립니다.

4. 쿼드콥터에 기체배터리를 연결합니다. 초기화 시엔 4-IN-1컨트롤러의 LED가 빨간색으로 깜빡이며,

    그 후엔 바인딩 준비가 되었다는 표시로 파란색이 깜빡입니다.

5. 파란불빛이 깜빡일 때, 왼쪽스틱(모드1일 경우, 러더스틱)을 수직으로 누르고 있는 상태에 조종기 전원을

       켭니다.(스틱을‘클릭'하는 느낌으로 누릅니다.)

6. 왼쪽 스틱을 풀어줍니다. 조종기에서 비프음소리가 나면서 전원불빛이 깜빡이게 됩니다.

    4-IN-1컨트롤러의 LED가 파란색으로 고정되면 바인딩이 완료된 것입니다.

7. 기체배터리를 분리하고 조종기 전원을 끕니다.

문제가 생긴다면, 바인딩 목록대로 차근히 실행하면서 문제해결목록에 언급된 내용을 참고하십시오.

어려운 점이 있으면 엑스캅터로 문의주시기 바랍니다.(WWW.XCOPTER.COM)

MLP4DSM 바인딩 절차



Mode1
LED 전원

지시등

에일러론(왼쪽/오른쪽)

스로틀(위/아래)
스로틀트림 에일러론 트림 전원스위치 러더 트림 엘리베이터 트림

러더(왼쪽/오른쪽)

엘리베이터(위/아래)

Mode2
LED 전원

지시등

에일러론(왼쪽/오른쪽)

엘리베이터(위/아래)
엘리베이터 트림 에일러론 트림 전원스위치 러더 트림 스로틀 트림

러더(왼쪽/오른쪽)

스로틀(위/아래)

A B C D E F G H

조종기 스틱 기능

트림버튼을 누르면 소리가 납니다. 트림값이 중점일 때 중점을 알리는 소리의 톤을 들을 수 있습니다.

각 끝점에서는 비프음이 연속적으로 울립니다.



감도 구분-RTF

글림프스 RTF쿼드콥터는 블레이드 MLP4DSM조종기와 
함께 구성된 제품입니다.

• 전원을 켜면, 조종기는 자동으로 고감도 모드가 됩니다.

• 우측스틱을 눌렀다가 떼면 감도모드를 바꿀 수 있습니다.

• 저감도모드에서는, 조종이 최대치값까지 올라갈 수 없습니다.
    이 모드는 부드러운 비행을 선호하는 유저, 초보자분들이
    선호하는 모드입니다.    선호하는 모드입니다.

•  고감도 모드에서는, 조종값이 최대치까지 올라갑니다.
     숙련자 들이 선호하며, 빠르고 곡예비행이 가능합니다.



감도 구분-RTF

글림프스 쿼드콥터조종이 익숙치 않을 경우에는, 이륙시키지 않고 일정시간 키가 익숙해지도록 연습하시기 바랍니다.

스로틀

러더

엘리베이터

에일러론

위로올림 

왼쪽으로 재낌

반시계방향으로 회전 시계방향으로 회전

오른쪽으로 재낌

왼쪽으로 재낌 오른쪽으로 재낌
왼쪽으로 이동 오른쪽으로 이동

상승

왼쪽측면모습 왼쪽측면모습

왼쪽측면모습

뒷면모습 뒷면모습

왼쪽측면모습

아래로내림

위로올림 전진 후진아래로내림

 하강



LED표시

쿼드콥터 비행하기

기기

쿼드콥터

RTF 조종기

이륙

기체가 무릎높이정도까지 올 수 있도록 스로틀스틱을 올려서 낮은높이 호버링을 유지합니다. 스로틀스틱 위치와
균형에 집중하면서 쿼드콥터가 지속적으로 호버링할 수 있게 합니다. 조종에 익숙해질 때까지는 간혹 낮은 위치에서
의도치 않게 급상승, 급강하가 생길 수도 있으며, 일정고도와 호버링을 유지하기 위해서 트림세팅이 필요할 수도 있습니다.

호버링 

NOTICE(알림): 충돌로 인한 손상은 무상A/S가 되지 않습니다.

글림프스 쿼드콥터를 호버링하기 위해서는 스로틀을 미세하게 조정할 줄 알아야 합니다. 가능한 한 미세하게 조정할 수
있게끔 인지하십시오. 조정폭이 클 경우에는 통제불능이나 충돌위험이 생기게 됩니다. 
일단 낮은 위치에서 호버링하면서, 기체가 한쪽 방향으로 흐르는지 점검합니다. 조종기의 방향키를 움직이지 않는데도
계속해서 한 방향으로 심하게 흘러간다면, 트림조정 전에 일단 착륙시킵니다.

• 기체의 노우즈(머리)방향이 외쪽이나 오른쪽으로 회전한다면, 러더트림을 조정합니다.
• 기체가 앞 혹은 뒤쪽으로 계속 움직인다면, 엘리베이터트림을 조정합니다.
• 기체가 왼쪽 혹은 오른쪽으로 계속 움직인다면, 에일러론트림을 조정합니다.• 기체가 왼쪽 혹은 오른쪽으로 계속 움직인다면, 에일러론트림을 조정합니다.

낮은 위치에서 호버링하면서 기체가 아주 약간만 한 방향으로 흐르거나 움직이지 않을 정도까지 트림값을 미세
조정합니다. 한 번도 비행해 본 적이 없는 초보자라면, 비행 전에 숙련자나 엑스캅터의 도움을 받으시기 바랍니다.
트림이 적당히 맞추고 낮은위치에서의 호버링이 안정적이라면, 러더,엘리베이터,에일러론 키를 사용하여 기체
움직임과 조종키간의 원리에 익숙해지도록 꾸준히 연습합니다. 초보자의 경우에 파손될 우려가 있으니, 가급적 아주
약간만 미세하게 키를 움직이면서 연습합니다. 

파란색

빠르게 깜빡임

느리게 깜빡임

고정

고정

바인딩 모드

통신두절

정상상태

저전압경보

저감도

고감도

깜빡임

깜빡임

빨간색

빨간색

LED색깔 LED상태 뜻



저전압 차단

일단 배터리의 순간로드전압이 3V이하가 되면, ESC(변속기)는 모터에 계속 낮은전압을 공급하다가 멈추게 됩니다.
이것은 리튬폴리머배터리의 과방전을 보호하기 위함입니다. 일단 ESC(변속기)의 저전압 차단이 일어난다면 즉시
착륙시킵니다. 저전압 차단을 무시하고 계속해서 비행을 시도한다면 배터리에 손상을 일으키게 됩니다. 이로 인해
충돌이나 파손이 발생할 수도 있습니다. 충돌이나 과방전으로 인한 손상은 무상A/S가 되지 않습니다. 

저전압차단을 계속 반복하면 배터리가 손상됩니다.

과방전을 막으려면 기체에서 반드시 배터리를 분리합니다. 사용하지 않고 보관할 경우에는 배터리전압이 셀당 3V이하로
떨어지지 않게끔 하십시오.떨어지지 않게끔 하십시오.

카메라 조종 및 앱(APP) 기능

• 와이파이기능이 내장되어 있는 스마트폰이나 태블릿에“GLIMPS"로 검색하여 앱을 다운받아 설치합니다.

• 조종기와 기체전원을 켭니다.

• 스마트폰 내지 태블릿에서 와이파이가 작동하도록 하고, 글림프스(GLIMPS)와이파이를 선택하여 설정합니다.
    패스워드(비밀번호)는 “12345678”입니다.

• 다음 페이지의 그림처럼 조종기 홀더에 스마트폰을 거치합니다.

• 사진이나 비디오촬영을 하려면 다음페이지에 온스크린 컨트롤(ONSCREEN CONTROLS)을 이용합니다.



스마트폰 홀더 장착하기

࣏ଔઊ֢ٳ�ਕࣛ�ಶઍ੸�Ԟࡅહ੶ܾ�6'௡ਁڙ�સણدإٿ��સણಶઍ੹ܟ࡜�ਠܱ޷�ৈܑਁ�ઔؘڂ��ѿ଒ࠩࠒ�੹�൞ੋഢ
़�ઔ।دإ��

앱(APP) 화면 

사진 동영상 파일 전송
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마이크로SD카드 분리 
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기체에 마이크로USB 케이블 연결
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점검 및 유지보수

이상작동 해결법

√

청소

모터

이물질

결착

프로펠러

배터리를 분리한 후, 부드러운 브러쉬나 헝겊으로 먼지나 이물질을 제거합니다.

기체가 제대로 날지 않거나 방향을 급선회, 혹은 급상승한다면 모터를 교체합니다.

움직이는 부분(모터,프로펠러 등)에 머리카락 등이 이물질이 감겨 있는 지 확인하고 이물질을 제거합니다.

(고장의 원인이 됩니다.)

나사나 커넥터, 혹은 연결부위가 제대로 결착되어 있는 지 확인합니다. 나사는 느슨하거나 너무 세게 조이면 안됩니다. 

증상 원인유추 해결법

제어가 되지 않거나
중심이 맞지 않을 때

기체가 초기화되지 않은 상태

배터리가 배터리슬롯에 정확히
장착되지 않은 상태

스로틀스틱이나 트림이 너무
올라가 있는 상태

초기화 중에 기체가 움직인 상태

스로틀 채널이 반대(리버스:REVERSE)로
설정되어 있는 상태

배터리 극성이 반대로 연결된 상태

배터리가 충전이 안된 상태

충전기에 전원공급이 잘 안된 상태

배터리가 손상된 상태

너무 추운 곳에서  비행한 상태

배터리를 분리한 후 모든 트림을
가운데에 맞추고 기체를 다시 초기화합니다.

배터리를 기체중앙에 위치하게끔 슬롯에
잘 장착합니다.

스로틀스틱과 트림을 맨 아래로 내립니다.

배터리를 분리 후에 기체가 움직이지
않게끔 초기화를 다시 합니다.

배터리를 분리하고, 조종기에서
스로틀채널을 리버스로 설정합니다.
배터리를 다시 연결합니다.

4-IN-1보드를 교체해야 합니다.
배터리 극성이 안바뀌게끔 잘 연결합니다.

배터리를 완충합니다.

다른 충전기나 USB파워를 사용해 봅니다.

새 배터리로 교체하시고, 배터리 사용법을
잘 따릅니다.

배터리가 낮은온도에 노출되지 않도록
실온에 보관합니다.

스로틀 반응이 없을 때

작동하지 않으며 타는
냄새가 날 때

비행시간이 줄어들거나
전원이 약할 때

프로펠러에 흡집, 스크래치, 파손 등이 있는 지 확인합니다. 손상된 프로펠러로 비행하지 않으며, 비행 전에 새 것으로

교체합니다. 



증상 원인유추 해결법

수신기쪽 LED가 빠르게 깜빡이며
조종기와 기체반응이 없을 때

(바인딩 중) 

바인딩 중, 조종기가 기체와
너무 가깝게 위치한 상태

조종기 전원을 켜는 동안 바인딩 스위치나
버튼이 풀어진 상태

기체나 조종기가 금속물질, 무선기기,
다른 조종기와 너무 가깝게 있는 상태

조종기를 켜고, 기체에 배터리를 연결한 후에
5초이상 기다리지 않은 상태

다른 기체모델메모리로 바인딩 된 상태

기체배터리 혹은 조종기 배터리충전이
안된 상태

기체나 조종기가 금속물질, 무선기기,
다른 조종기와 너무 가깝게 있는 상태

프로펠러(정방향,역방향)가 다른방향으로
장착되었거나 잘못된 비행모드를 선택했을 때

조종기를 끕니다. 기체로부터 조종기를
멀리 떨어진 거리에 둡니다.배터리를
분리했다가 다시 연결합니다. 바인딩

순서대로 따릅니다.

조종기 전원을 끄고, 바인딩 과정을 반복합니다.

기체와 조종기를 언급한 물체와 멀리
떨어뜨리고 다시 바인딩을 시도합니다.

조종기를 켭니다. 기체배터리를 분리한 후
다시 연결합니다.

조종기에 정확한 모델메모리로 세팅합니다.
배터리 분리 후 다시 연결합니다.

배터리를 교체하고 재충전해봅니다.

기체와 조종기를 언급한 물체와 멀리
떨어뜨리고 다시 연결해봅니다.

프로펠러를 제대로 장착하고
비행모드를 정확히 설정합니다.

수신기쪽 LED가 빠르게 깜빡이며
조종기와 기체반응이 없을 때

(바인딩 후)

이륙 시 뒤집어져 충돌



분해조립도



부품목록

조종기 옵션

BLH2200

BLH2280

BLH2201

BLH2202

BLH2203 케노피

BLH2204

• DX5E DSMX 5

• DX6I  DSMX 6

• DX7S DSMX 7

• DX6   DSMX 6

• DX7   DSMX 7

• DX8   DSMX 8

• • DX9   DSMX 9

• DX18  DSMX 18

1

2

3

4

글림프스 RTF

글림프스 BNF

4-IN-1 컨틀롤러

카메라보드

시계방향 모터

부품번호 부품명

BLH2205

BLH2206

BLH2207

EFLB-
5001S25UM

5

6

7

8

반시계방향 모터

프로펠러(4)

메인 프레임

500MAH 1S 3.7V 25C
LIPO 배터리

부품번호 부품명
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[엑스캅터]

- 주소 : 서울시 강서구 화곡1동 354-50번지 2층. 엑스캅터 기술부

- 전화 : 070-7424-2927
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